Prestavba riadenia HPI Baja 5B/5T/5SC

Mechanizmus riadenia u Baje 5B vychadza zkonstrukénych moZnosti, ktoré su zaloZené na
jednoduchom lahko odoberatelnom celku elektroniky. Zbyto¢ne zlozity je vSak pakovy prevod,
ktorym sa dosahuje prenos sily serva riadenia na predné kolesa. Je to dané priecnym uloZenim serva
na lezato, Cize stranovy pohyb serva, po kruhovej vyseéi je potrebné pretransformovat najprv na
pohyb priamy, ktory sa nasledne transformuje v servosaveri znovu na stranovy pohyb, uvddzajuci do
pohybu riadiace tyce jednotlivych kolies.

Hlavnou nevyhodou takéhoto konstrukéného riesenia je priliS nelinedrna krivka potrebnej vychylky
serva. Pri krajnych pozicidch aj silné servo nemoze cez takuto konstrukciu pakového mechanizmu
vyvinut dostatoc¢nu silu a krivka, ktora opisuje parabolu ma prave v krajnych pozicidch opacny efekt,
ako je potrebny. Dal$im problémom je samotnd konstrukcia servosavera. Len jednostranné uchytenie
do spodnej plastovej pdky nie je dostatocne pevné a pri vacsich silach ma tendenciu ohybania do
stran. O neustalom uvolfiovani pritlaénej pruziny ani nehovorim...

Nie je vSak potrebné ni¢ nové vynaliezat, len sa in$pirovat osvedéenymi konstrukciami riadenia
a servosavera. Mojou predlohou bola konstrukcia pouzivand v rc-modeloch Elcon Cleon (a niektorych
inych od fy FG). V kondtrukcii je pouZita len jedna transformacia a to z priameho (pozdizneho) pohybu
serva, ktoré je upevnené pozdizne a na stojato (dolu ,hlavou®), na pohyb stranovy (v servosaveri FG),
ktorym suU nasledne rozpohybované riadiace tyCe. Zo serva riadenia je na servosaver prenasany
pohyb symetricky a s vyuzitim vaésieho polomeru paky serva a tak je mozné dosiahnut linearnejsi
pohyb aj v krajnych polohdch riadenia. Daldim kladom tejto konstrukcie je, 7e sa rovnomerne
zataZuje hlavné loZisko serva, ¢o prispieva k jeho vyssej Zivotnosti. Pokial sa jedna o konstrukciu
symetrického servosavera, tak je oproti originalu HPI ovela presnejsi a silnejsi.

Je potrebné podotknut, Zze podobné Upravy sU uZ prevadzané aj profesionalnymi vyrobcami
tunningovych dielov pre HPI Baju. Mne sa podarilo najst jedného v USA ajedného aj v Nemecku.
Napad a systém je rovnaky, mierne odlisné je len konstrukéné prevedenie. (ROK RC SymSteer — USA;
Stuntman Lenkung - NSR)

Moje rieSenie je podobné, mal som vSak na zreteli dva zakladné fakty. Nutnost jednoduchej
manipulacie s elektronikou (na jednej relativne fahko vyberatelnej doske) a ¢o najmensie Upravy na
sériovom prevedeni modelu s moznym 100%-nym ndvratom k pévodnému HPI riadeniu. MoZem
povedat, Zze zamer sa mi podaril takmer Uplne. Jedine ¢o som musel vyvftat jeden ,servisny” otvor do
zakladného Sasi kvoli mozZnosti priskrutkovania obojstrannej paky serva k tisichranu.

Konstrukcia vyzaduje vyrobit tri nové diely:
1. Zakladna doska serv a rc prijimaca (materidl hlinik alebo karbénovy pldt, hribka 4mm)
2. Oporny spodny nosnik servosavera (hlinik 4mm)
3. Oporny horny nosnik servosavera (hlinik 4mm)

Tiahla su z zavitovej ty¢e 4mm, gulové ¢apy (€o ,dom* dal) — mbzu byt pouzité aj pévodné plastové
HPI (ale musia byt Styri...)



Samozrejme je potrebné objednat si FG servo saver pre 1:5 (DDM, RC-
Car_online.de, atp.)

Samotna konstrukcia a monta:...

Tvar zdkladnej dosky pre elektroniku kopiruje presny tvar priestoru od

nadrze az po oblik horného nosnika prednej napravy. Vsetko je 1. FG Servosaver 1:5
podriadené umiestneniu serva riadenia, pre ktoré je vyrezany otvor

v stredovej ose dosky elektroniky. Servo plynu a brzdy je navrhnuté presne na to isté miesto, ako je
to pri sériovom rieseni HPI. Krabicka elektroniky (ja som pouZil vodotesnu krabicku Traxxas) je
umiestnend na lavej strane serva riadenia (v pripade, Ze pouzijeme originalny 6V akupack). Ja som
vSak pouzil napdjanie 7,4V Li-pol (mam HV servd), takZze som krabicku elektroniky umiestnil dozadu
nad Li-pol (3000mAh), kde sa v pohode zmestila. Tak mi vedla serva riadenia vznikol priestor este na
pripadné samostatné servo pre hydraulicki brzdu. Akupack je vkaZzdom pripade umiestneny
samonosne na zakladovom $asi modelu. Samozrejme, Ze akupack je potrebné fixovat suchym zipsom
a ja som ho aj cely utesnil proti vniknutiu vlhkosti (PlastiDipom). Na zaver je potrebné zapojit kabelaz
a vietko odskusat. Montaz je zrejmd z fotodokumentacie...

2 Ndcrt zdkladnej dosky serv a elektroniky



Vrchny nosnik je spojeny cez skrutky M5
s plastovymi vystuhami predného drziaka
timicov (vynechané plastové drziaky matic
a povodného drziaka servosavera...)

3 Vrrchny nosnik servosavera... a jeho upevnenie k sasi...

Pouzité su lisovacie matice M5 umiestnené
do povodnych otvorov HPI servosavera...

5 MontdZ servosavera FG...
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6 Celkovd montdz elektroniky

Doska elektroniky je odnimatelnd samostatne aj so servami a rc prijimacom. Upevnenie je mozné
zachovat pdvodné (plastovymi klipmi so zavlackami). Ja som zvolil pevnejsie uchytenie Styrmi
skrutkami so samoistiacimi maticami. Pre odobratie celej dosky elektroniky je eSte nutné
odskrutkovat obojstrannt paku serva. Kvéli tomu som musel odspodu do stredu $asi vyvrtat jeden
»servisny” otvor 5mm. TaktieZ tyce riadenia by boli potrebné dlhsie. P6vodné sériové HPI sice ako-tak
postacuju ale... Asi by bolo vhodnejsie pouzit tyce riadenia z LOSI 5ive-T, ktoré st o 8mm dlhsie. Zavit
L/P je zhodny s HPI - M6. Mam vyhliadnuté Losi 5ive-T titdnové tuningové o dizke 99 mm.

Ovladanie riadenia zatial staticky funguje vyborne, podstatné vSak budu testy v teréne pri plnom

zatazeni...

igas



